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Principe de fonctionnement
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Étude du bruit de fond
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Origine des 
différents bruits

•ebt: bruit du matériau magnétique

•ebr: bruit de la résistance de polarisation

•eba: bruit en tension de l’ampli

•iba: bruit en courant de l’ampli
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Contribution des 
différents bruits
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Exemple du MM086
(800 kHz  ~  6 MHz)



FT du MM086
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Sensibilité du MM086
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